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ABSTRACT : 

CHG DATE=2 0050227 STATUS=N>The mobile multi-functional platform 
for the 

contactless load scanning and transporting of containers has a crane 
device on 

the platform (7) for the transferring of the containers (6) , a X-ray 
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unit, a 

screen movable over and along the container, and wheels for the 
platform. 

Supports are provided between the platform and running gear. The 
clear height 

(28) beneath the platform is higher than that of the container 
vehicles, and 

the working height (29) of the platform is less than the height of 
the 

crossbeam (30) of a portainer (3) . 
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Prufungsantrag geina& § 44 PatG ist gestellL 

(54)Bezek:hnung: Mobile multifunktlonelle Plattform 

(57) Zusammenfessung: Die Edindung betriffl eine mobile 
, multifunktktfielle Plattfonn fur die beruhnjngstose Ladungs-^ 
kontrdle und das Transportieren von Containem, vorzugs- 
weise von Containem, die mit Containerbrucken be- und 
entladen warden, mit einer 

- Kranvorrichtung zum Umsetzen von Containem (6) 

- Rattform (7. 35) fur Container (6) 

- Durchleuchtungseinrichtung (12, 14, 15) 

- Abschirmung (16. 33) und 

- Verfahnndglichkeit (9) an der mobilen Ptattfonm (7, 35). 
Die Erfindung ist uberall dort anwendbar, wo es erfbrderlich 
Ist, eine beruhrungsk)se Ladungskontrolle fur Container (6) 
durchzufuhren und Containerbrucken (3) skt\ radht mit 
Durchleuchtungseinrichtungen nachrusten lessen (Figur)L 
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Beschrelbung 

[0001] Die Erfindung betrifft eine mobile multifunkti- 
onelle Plattform fur das Transportieren und zur be- 
ruhrungslosen Ladungskontroile von Containem ent- 
sprechend dem Oberbegriff des ersten Patentarv 
spruches. 

[0002] Die Plattform ist geetgnet zur beruhmngslo- 
sen Ladungskontroile und Transportieren von Contai- 
nem, vorzugsweise von Containem, die mit Contai- 
nerkranen be- und entladen werden. Das ist vor allem 
in Hafen der Fall, in denen Container aus Schiffen bo- 
und entladen werden. Ebenso anwendbar ist die mo> 
bile muitifunktionelie Plattform auch an anderen Or- 
ten, wo Container umgeschlagen werden, beispiels^ 
weise in Umschlagplatzen, wo Container von Bahnen 
auf die Stra&e umgeschlagen, transportiert und ge- 
pruft werden oder auch an Flughafen, von denen aus 
Container tmnsportiert werden. Die Plattform ist auch 
geeignet im Zusammenhang mit Vorrichtungen zum 
Ein- und Ausbau von Semiautomatiktwistiocks, wie 
sie belspielsweise in EP 0 699 164 B1 beschrieben 
sind. 

Stand derTechnik 

[0003] Vorrichtungen zum Durchleuchten von 
Stuckgut sind bekannt und funktk>nieren in der Regel 
auf der Basis von Rontgen- oder Gammastrahlen. 
Sie werden benutzt, um das Gepack von Passagie- 
ren auf geeignete Weise zu durchleuchten und um 
festzustellen, ob gefahrliche Gegenstande im Trans- 
portbehalter vorhanden sind. 

[0004] Durchleuchtungsvorgange und Vorrichtun- 
gen, um grd&ere Transportbehalter wie Container zu 
durchleuchten, sind ebenfalls bekannt Es handelt 
sich dabei um groHere Einheiten, von denen Strah- 
lungen durch einen Container oder einen Transport- 
behalter gesandt werden, um zu ubenvachen, ob Ge- 
genstande und Vbmchtungen, fur die ein Transport 
nicht vorgesehen ist, im Container befindiich sind. 
Das ist insbesondere an Steilen der Fall, an denen 
sich Container oder groBere Transportbehaltnisse im 
grenzuberschreitenden Vericehr befinden, insbeson- 
dere Container, die auf Lastwagen, Flugzeuge oder 
Schiffe in andere Lander transportiert werden. Pro- 
blematisch an demrtigen Vonichtungen, die sich am 
Boden befinden, ist, dad ein Transportmittel mit dem 
Container die Vorrichtung durchfahren mu&, was vo- 
raussetzt, daB eine entsprechende Abschlrmung fur 
den Fahrer oder in der Nahe befindlicher Personen 
vorhanden sein mu&. Insbesondere ist ein gesonder- 
ter Umlade- oder Transportvorgang erforderlich, um 
einen entsprechenden Container durchleuchten zu 
konnen. Derartige Methoden sind insbesondere dann 
nicht anwendbar, wenn eine grofie Anzahl von Con- 
tainem schnell be- und entiaden werden soli, da eine 
lange Standzeit fur Container oder eine lange Ueg&- 



zeit fur Schiffe in Hafen ungunstig ist 

[0005] Aus US 5,638,420 ist eine Vorrichtung be- 
kannt, mit der Container von oben durchleuchtet wer- 
den, indem ein Fahrzeug mit Kabine den Container 
uberfahrt und ein Durchleuchten vomimmt 

[0006] Aus DE 198 26 560 A1 geht eine Vomchtung 
zur Oberpriifung des Inhaltes geschlossener La- 
dungstrager, insbesondere Container, unter Verwen- 
dung von Rdntgenstrahlen hen/or, mit der Container 
mittels einer auf einem Fahrzeug angeordneten 
Durchleuchtungseinrichtung seitiich durchleuchtet 
werden. Beide Vorrichtungen haben den Nachteil, 
daft nur ein einziger Container und auch erst nach 
dem Absetzen durch den Kran durchleuchtbar ist und 
hierzu eine gesonderte Vom'chtung. die den Contai- 
ner uberiiahren muft, erforderiich ist 

[0007] Weitere Entwicklungen, wie sie belspielswei- 
se in ^ Revolution in Security Inspection Technolo- 
gy", Dr. Franke, Conference, Rotterdam, 11 .02.2003, 
vorgestellt wurden, sehen vor, Durchleuchtungsein- 
richtungen an der Krananlage oder einem Podest an 
der Krananlage so anzuordnen, daH diese Aniagen 
von Container durchfahren werden und auf diese 
Weise eine Durchleuchtung des zu transportierenden 
Stuckgutes erfolgt Nachteilig an dieser Aniage ist al- 
lerdings, daft sich vorhandene Krananlagen nicht in 
jedem Fall mit dieser Ausrustung nachrusten lassen, 
da die ursprungliche Krankonstruktion nur fur ganz 
bestimmte Lasten ausgelegt ist. 

Aufgabenstellung 

[0008] Es ist daher Aufgabe der Erfindung, eine Vor- 
richtung zu entwickein, mit der eine beruhrungslose 
Ladungskontroile von Containem moglich ist, ohne 
dad die genannten Nachteile des Standes der Tech- 
nik auflreten. 

[0009] Diese Aufgabe wird durch eine Vonichtung 
nach den kennzeichnenden Merionalen des erslen 
Patentanspruches gelost 

[0010] Unteranspruche geben vorteilhafte Ausg&- 
staltungen der Erfindung wieder. 

[0011] Die erfindungsgemalLe Losung sieht eine 
selbstfahrende mobile muitifunktionelie Plattform fur 
das Transportieren und Durchleuchten von Contai- 
nem vor, welche dadurch gekennzeichnet ist, da& auf 
ihr eine Kranvorrichtung zum Heben der Container, 
eine Abstellmoglichkeit fur Container sowie eine 
Durchleuchtungseinrichtung mit einer Abschlrmung 
vorhanden sind, wobei die mobile Platttbmi eine Ver- 
fahrmdglichkeit aufweist 

[0012] Als Kranvonichtung der mobilen Plattform 
kann ein Schwenkkran Anwendung finden, an dem 
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Spreader befestigt sind, wobei die Schwenkarme 
uber Hydraulikzylinder so geschwenkt werden, daE 
die Container auf der Ptattform abgesetzt und von 
dieser entnommen und neben der Plattfbrm abge- 
setzt warden konnen. 

[001 3] Denkbar ist aber auch statt des Schwenkkra- 
nes einen Portatkran auf der Ptattform anzuordnen, 
der die Container auf die Plattform hebt und auf der 
Abstellmdglichkeit der Hattfonn absetzt 

[0014] Vorteilhaft Ist es, wenn die mobiie Plattform 
Stutzen aufweist, so da& mit ihr Container uberfahren 
werden konnen. Um ein Heben der Container mittels 
Portalkran zu ermdglichen, ist es vorteilhaft, in die 
mobile Plattfomn eine Offhung zum Durchreichen von 
Containem aufweist 

[0015] Die seibstfahrende Plattform ist je nach Be- 
lastung mit entsprechenden Radsatzen ausgestattet. 

[0016] Die mobile Plattform kann neben Radem 
zum Verfahren Abstutzungen mit Aufsatztellem auf- 
weisen, mit denen Jederzeit ein stabiler Stand erreicht 
wird. 

[0017] Da es vorteilhaft ist, mit der mobilen Ratt- 
form Container zu durchleuchten, die mit Container- 
krananlagen taranspor^ert werden, mu& die Arbeits- 
hohe der Plattform geringer sein, als die Hohe des 
Querriegels der zu unterfahrenden Containerbrucke. 
Um Containertransportfahrzeuge mit ihren Contai- 
nem uberfahren zu konnen, muB die lichte Hohe un- 
ter der Plattform hoher sein, als die zu uberfahrenden 
Containerfiahrzeuge. 

[0018] Weiterhin Ist es vortellhaift, an der mobilen 
Plattform Kollisk>nsuberwachungen anzuordnen. 

[0019] Die Funktion der Plattfbrm ist in der Weise 
vorgesehen, da& Container, die beispielsweise durch 
einen Containerkran von Schiflien entladen werden 
und durchleuchtet werden mussen, vom Container- 
kran auf der Abstellposition fur Container auf der 
Plattform abgesetzt werden und auf diese Abstellpo- 
sition von der Durchleuchtungseinrichtung auf der 
Plattform uberfahren und durchleuchtet wird. Sofem 
der Inhalt des Containers unbedenklich ist, wird der 
Container von der Kranvorrichtung der Plattform auf- 
genommen und zum Weitertransport weitergereicht 
Sofem der Container wegen Bedenklichkeit aussor- 
tiert werden muB, wird dieser von der Kranvomch- 
tung und der Transporteinrichtung an einer geeigne- 
ten Stelle abgestellt, um den Inhalt zu prufen, Oder 
der nichtfreigegebene Container wird auf das Contal- 
nerschifT zurucktransportiert. In gleicher Weise kon- 
nen auch Container vom Kai uber die Platt- 
form/Durchleuchtung zum Containerschiff transpor- 
tiert werden. 



[0020] Im folgenden wird die Erfindung an einem 
Ausfuhrungst>eispiel und sechs Figuren naher erlau- 
tert. Die Figuren zeigen: 

[0021] Fig. 1: Containerkran beim Entladen eines 
Schiffes, unterdemdie mobile muttifunktionelle Platt- 
forni angeordnet ist 

[0022] Fig. 2: Multifunkttonelle Plattfomn mit 
Schwenkkran in Seitenansicht 

[0023] Fig. 3: Muitifunktk)nelle Plattform mit 
Schwenkkran in Draufeicht 

[0024] Fig. 4: Multifunktionelle Plattform ohne Stut- 
zen und einem Schwenkkran in Seitenansicht 

[0025] Fig. 5: Multifunktionelle Plattform mit Portal- 
kran und einer Offhung zum Durchreichen von Con- 
tainem uber einem Fahrzeug 

[0026] Fig. 6: Multifunktionelle Plattfomn in perspek- 
tivischer Darstellung. 

Ausfuhmngsbeispiel 

[0027] Die Fig. 1 zelgt eine Containerbrucke 3 mit 
Katze 4 und Spreader 5 beim Entladen von Contai- 
nem 6 eines Schiffes 1 am Kai 2. Unter der Contai- 
nerbrucke 3 befindet sich die mobile Plattform 7, de- 
ren Arbeitsh5he 29 geringer ist, als die Hohe des 
Queniegels 30 der Containerbrucke 3. 

[0028] Wie die Fig. 2 zelgt, weist die Plattfomn 7 
Stutzen 8 auf, so dafi ihre lichte Hohe 36 ausreicht, 
um die Containertransportfahrzeuge 24 zu uberfah- 
ren. Neben Fahrradem 9, die zum Verfahren der 
Plattform 7 dienen, sind zur Stabilisierung At>stutzun- 
gen 10 vorgesehen. Diese Abstutzungen 10 kdnnen 
neben den Radem 9 oder wechselweise mit den 
Fahrradem 9 zum Ensatz gelangen. Auf der Platt- 
fomn 7 angeordnet ist ein Schwenkkran 19 mit Traver- 
se 22 und Spreader 23, mit der Container 6 von den 
bereitstehenden Containertransportfahrzeugen 24 
entnommen werden. Die Arme des Schwenkkranes 
19 sind in einer Lagerung 18 gelagert und werden 
durch Hydraulikzylinder 20 geschwenkt, die mit der 
Lagerung 21 verbunden sind. Der auf der Plattform 7 
auf ein Aufsetzpodest 1 7 abgesetzte Container 6 wird 
von einer Durchleuchtungseinrichtung 12 uberfah- 
ren, bei der auf einer Fuhrungsschlene 11 ein Portal- 
rahmen 13 angeordnet ist, wobei eine Strahlenquelle 
14 und ein Strahlendeteklor 15 vor einer Abschir- 
mung 16 den Container 6 uberfahrt, so da& dieser 
durchleuchtet wird. Das gewonnene Ergebnis der 
Durchleuchtung wird in einem Bedienstand 27 uber- 
mittelt, von dem aus entschieden wird, wohin der 
Container 6 weitertransportiert wird. 

[0029] Die Fig. 3 zelgt eine Draufsicht auf die Platt- 
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form 7 mil Container B, der zur Durchleuchtung be- 
reitsteht Auf der Fahrschiene 11 bewegt sich die 
Durchleuchtungsanlage 12 mit ihrem Portalrahmen 
13 von einem zum anderen Ende des Containers 6, 
so da& eine Ot>erprufijng stattfinden kann. Die Tra- 
verse 22 mit Hubwerk, der Hydraulil<zylinder 20. der 
Schwenkarm 19 und der Lagebock 21 fur den Hy- 
draulikzylinder 20 sind beidseitig des Containers 6 
und der Verladeoffhung 31 angeordnet Die Verlade- 
ofThung 31 dient dazu, Container 6 auf bereitstellen- 
de Transportfahrzeuge 24 abzusenken. Auf der rech- 
ten Seite der Vorrichtung sind ein Technikraum 26, 
ein Aufstieg 32 und ein Steuenaum 27 angeordnet. 

[0030] Die Fig. 4 zeigt eine niedrige Piattform 35, an 
der Fahrrader 9 und Abstutzungen 10 angeordnet 
sind. Der Bau dieser Piattform 35 gleicht im Wesent- 
lichen der einer hdherstehenden Rattform. Zum 
Schutz von Personen ist allerdings bekiseitig der 
Durchleuchtungseinrichtung 12 eine Abschirmung 33 
angeordnet. 

[0031] Die Fig. 5 zeigt einen Portalkran 34 betm 
Entladen eines Transportfahrzeuges 24. Der Portal- 
kran 34 ist nach beiden Seiten auf der Rattform 7 
verfahrbar. Mit seinem Spreader 23 er^&t er den 
Container 6 des Transportfahrzeuges 24 und setzt 
ihn auf der Plattfomn 7 im Arbeitsbereich der Durch- 
leuchtungseinrichtung 12 ab. Hinter der Durchleucb- 
tungseinrichtung 12 ist ein Technikraum 26 angeord- 
net Auf gieicher Hdhe t)efindet sich auch der Steuer- 
rahmen 27 der Piattform 7. 

[0032] Die Fig. 6 zeigt die mobile multifunktionelle 
Plattfomn in perspektivischer Darstellung, wobei ein 
Container 6 Im Art>eitsbereich der Durchleuchtungs- 
anlage 12 abgesetzt wurde und auf der Plattfonn 7 
der Technikraum 26 und der Steuenaum 27 angeord- 
net ist Die Verladeoffhung 31, zu deren beiden Sei- 
ten die Lagert)ocke 18 des Schwenkranes 19 ange- 
ordnet sind, eriaubt ein Entladen der darunter abge- 
stellten Transportfahrzeuge 24. An den beiden Ar- 
men des Schwenkkranes 19 ist eine Traverse 22 an- 
geordnet, an der ein Spreader 23 zum Erfassen des 
Containers 6 dient und auf und ab bewegbar ist Die 
Hydraulikzylinder 20 zwischen Lagert>6cken 21 und 
dem Schwenkkran 19 dienen zur Bewegung des 
Schwenkkranes 19. Die Piattform 7 weist mehrere 
Stutzen 8 auf, unter denen Fahnader 9 und Abstut- 
zungen 10 angeordnet sind. 

Bezugszeichenliste 

1. ContainerschifF 

2. Kai 

3. Containerbrucke 

4. Containerbrucke, -katze 

5. Spreader 

6. Container 

7. hohe Piattform 



8. 


Stutzen der Piattform 


9. 


Fahnader 


10. 


Abstutzung 


11. 


FQhrungsschlerie 


12. 


Durchleuchtungsanlage 


13. 


Portalrahmen 


14. 


Strahlenquelle 


15. 


Strahlendetektor 


16. 


Abschimnung 


17. 


Container-Aufsetzpodest 


18. 


Lagert>ock - Schwenkkran 


19. 


Schwenkkran 


20. 


Hydraulikzylinder 


21. 


Lagerbock - Hydraulikzylinder 


22. 


Traverse mit Hubwerk 


23. 


Spreader 


24. 


Transportfahrzeug, LKW 


25. 


Transportfahrzeug, Straddle Carrier 


26. 


Technikraum 


27. 


SteuenBum 


28. 


lichte Hohe des Querriegels 3 


29. 


Art>eitshdhe der Plattfomn 


30. 


Quenieget der Containerbrucke 3 


31. 


Verladeoffhung 


32. 


Aufetieg 


33. 


Rattformabschimiung 


34. 


Portalkran 


35. 


niedrige^Plattform 


36. 


lichte Hohe der Plattfomn 



Patentansprucha 

1. Mobile multifunktionelle Piattform fur die be- 
ruhrungslose tadungskontrolle und das Transportie- 
ren von Containem, vorzugsweise von Containem, 
die mit Containerbrucken vertaden warden, gekenn- 
zelchnet durch eine 

- Kranvomchtung an oder auf der Rattform (7, 35) 
zum Umsetzen von Containem (6) 

- Rattfomn (7, 35) zum Abstellen und Durchleuchten 
von Containem (6) 

- Durchleuchtungseinrichtung (12, 14, 15) auf der 
Plattfomn (7, 35) 

- Abschimnung (16, 33) die uber und langs dem Con- 
tainer (6) verfahrbar ist und 

- Verfahmnoglichkeit (9) fur die Plattfomn (7. 35) 

2. Mobile Rattform nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, da& zwischen Piattform (7, 35) und 
Fahro^erk (9) Stutzen (8) und ggf. Abstutzungen (10) 
angeordnet sind. 

3. Mobile Piattform nach den Anspruchen 1 und 
2, dadurch gekennzeichnet, da& die lichte Hohe (28) 
unter der Rattform (7) hdher ist als die zu uberfahren- 
den Containertransportfiahrzeuge (24). 

4. Mobile Piattform nach den Anspruchen 1 bis 3, 
dadurch gekennzeichnet, da& die Art>eitshohe (29) 
der Plattfomn (7) geringer ist, als die Hohe des Quer- 
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riegels (30) der zu unterfehrenden Containerbrucke 
(3). 

5. Mobile Rattform nach einem der Anspruche 1 
bis 4, dadurch gekennzeichnet, daH die Kraneinridv 
tung einen Schwenkrahmen (19) mit Hydraulileyltn- 
dem (20) und integrierte Hubeinrichtung mit Sprea- 
der (23) darstellt. 

6. Mobile Plattform nach einem der Anspruche 1 
bis 5, dadurch gekennzeichnet, daft die Kranvorrich- 
tung einen Portalkran (34) auf der Plattfomn (7) dar- 
stellt 

7. Mobile Plattform nach einem der Anspruche 1 
bis 6» dadurch gekennzeichnet, dab die mobile Platt- 
form (7) eine Offhung (31) zum Durchreichen von 
Containem (6) aufweist. 

8. Mobile Plattform nach einem Anspruche 1 bis 
7, dadurch gekennzeichnet, da& an der mobilen 
Ptattfonn (7) Sensoren zu Kolliskmsuberwa- 
chung/PositkMiierung angeordnet sind. 

Es foigen 6 Blatt Zeichnungen 
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